Naped na prad zmienny

Ergonomiczny dzieki wielofunkcyjnej

gtowicy dyszla

Przycisk jazdy slimaczej

Zwrotny dzieki kompaktowym wymiarom

Proste fadowanie z gniazdka sieciowego
dzieki wbudowanemu prostownikowi

Delikatne operowanie tadunkami dzieki
funkcji tagodnego opuszczania widet

EMC 110/EMC B10

Akumulatorowy podnosnikowy wozek widtowy kierowany
dyszlem (1000 kg)

Wazek widtowy EMC 110/EMC B10 taczy
wsobietatwos¢ obstugizbezpieczenstwem
operatora.Zewzgledunawielofunkcyjnos¢
jest idealnym rozwigzaniem do prawie
kazdego typu pracy, a jego mozliwosci
wykraczaja daleko poza klasyczne zasto-
sowanie do transportu i podnoszenia
fadunkow. Akumulatorowy woézek EMC
moze by¢ np. wykorzystywany przy kom-
pletacji towardéw w regatach lub ich trans-
porcie do miejsc produkcyjnych. Towar
znajdujacy sie na palecie jest wowczas
podnoszony na odpowiednia, wygodna
dla pracownika wysokos$¢, a nastepnie
mozna go pobierac z palety czy odktadac
w regale bez potrzeby schylania sie.

Liczne rozwigzania ergonomiczne i techni-
czne utatwiaja prace wozkiem: dtugi dyszel

gwarantuje uzytkownikowi zaréwno nie-
wielki naktad sity potrzebny do kierowania
jakréwniezwysokipoziombezpieczenstwa.
Funkcja fagodnego opuszcza widet (opcja)
umozliwia wolne odktadanie szczegdlnie
delikatnych towaréw w regale lub na po-
sadzce.

Wszystkie funkcje jazdy i podnoszenia
uruchamiane sa w gtowicy dyszla. Przycisk
jazdy slimaczej umozliwia prace wozkiem
nawet w waskich korytarzach roboczych
z dyszlem ustawionym w pozycji pionowe;j.

Model EMC jest prosty w obstudze pod-
czas tadowania akumulatora, poniewaz
dzieki zintegrowanemu prostownikowi
jego bezobstugowy akumulator blokowy
70 Ah mozna tadowac w kazdym gniezdzie

sieciowym 230 V. Wskaznik akumulatora
pokazuje aktualny stopien jego natado-
wania.

Innowacyjny silnik jazdy w technice pradu
zmiennego zapewnia dobre osiagi w tej
klasie pojazdow i stwarza tym samym
podstawy do efektywnej i ekonomicznej
pracy.

Model EMC B10 moze pobiera¢ palety
zamkniete, a wyposazenie go w karetke
widet ISO pozwala na montaz réznych
osprzetow dodatkowych, ktére poszerzaja
spektrum jego zastosowania.

JUNGHEINRICH



EMC 110/EMC B10

EMC 110

Dyszel w pozycji jazdy ,$limaczej”

Dyszel w pozycji jazdy normalnej

EMCB10

Dyszel w pozycji jazdy ,$limaczej”

Dyszel w pozycji jazdy normalnej
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Dane techniczne wg VDI 2198

stan: 04/2009

1.1 | Producent Jungheinrich Jungheinrich 1.1
1.2 |Typ EMC 110 EMCB10 1.2
o |1:3 |Naped akumulatorowy akumulatorowy 13
S| 1.4 | Obstuga z pozydji operatora idacego idacego 1.4
8115 |udzwig QW 1,0 1,0 1.5
g 1.6 | Odlegtos¢ srodka ciezkosci od czota widet c (mm) 600 600 1.6
1.8 | Odlegtos¢ czota widet od osi kot x (mm) 784 784 1.8
1.9 |Rozstaw osi kot y (mm) 1168 1168 1.9
= 2.1 | Masa wifasna wraz z akumulatorem (patrz poz. 6.5) kg 545 590 2.1
q:y 2.2 | Nacisk na o$ z tadunkiem przéd/tyt kg 555/990 575/1015 2.2
Y 2.3 | Nacisk na 0s bez fadunku przéd/tyt kg 400/145 435/155 2.3
> | 3.1 [Rodzaj ogumienia poliuretan/pevopur poliuretan/pevopur 3.1
-§ 3.2 | Wymiary két przéd mm 230x 70 230x 70 3.2
2133 | Wymiary kot tyt mm 77 x 70 77 x 70 33
é 3.4 | Kota dodatkowe (wymiary) 150 x 54 125 x40 3.4
3 13.5 |llos¢ kot przod/tyt (x = naped) 1X+2/2 lub 4 X +2/2 3.5
2136 |Rozstaw kot przod by, (Mm) 510 510 36
* 3.7 | Rozstaw kot tyt b,, (mm) 415 1000/ 1170/1370 3.7
4.2 | Wysokos¢ wozka z masztem ztozonym h; (mm) 19702) 19702) 4.2
4.3 | Wolny skok h, (mm) 15072) 15072) 4.3
4.4 | Wysoko$¢ podnoszenia h; (mm) 15402) 15402) 4.4
4.5 | Wysokos¢ wozka z masztem wysunietym h, (mm) 19922) 19922) 4.5
4.9 | Min./maks. wysokos¢ dyszla w pozycji podczas jazdy h,, (mm) 821/1305 821/1305 4.9
; 4.19 | Dhugos¢ catkowita wraz z widtami I, (mm) 1685 1685 419
g 4.20 | Dtugos¢ korpusu wézka I, (mm) 535 535 4.20
= [ 4.21 | Szeroko$¢ catkowita b,/b, (mm) 800/— 800/11001) 4.21
4.22 | Wymiary widet s/e/l (mm) 56/185/1150 56/185/1150 422
4.25 | Zewn. rozstaw widet b, (mm) 570 570/660 4.25
4.32 | Przeswit pod pojazdem m, (mm) 30 30 4.32
4.33 | Szerokos¢ korytarza roboczego dla palety 1000x1200 poprzecznie  Ast (mm) 19443) 19443) 4.33
4.34 | Szerokos¢ korytarza roboczego dla palety 800x1200 wzdtuz Ast (mm) 19944) 19944) 4.34
4.35 | Promien skretu Wa (mm) 1378 1378 4.35
5.1 | Predkos¢ jazdy z tadunkiem/bez tadunku km/h 4,2/5,0 4,2/5,0 5.1
5.2 | Predkos¢ podnoszenia z tadunkiem/bez tadunku m/s 0,09/0,13 0,09/0,13 52
5 5.3 | Predkos¢ opuszczania z tadunkiem/bez tadunku m/s 0,12/0,11 0,12/0,11 53
© 5.7 | Zdolnos¢ pokonywania wzniesien z tadunkiem/bez tadunku % 3,5/15 3,5/15 5.7
5.10 | Hamulec roboczy elektryczny elektryczny 5.10
2| 6.1 [ Mocsilnika jazdy (60 min.) kw 0,5 0,5 6.1
g‘ 6.2 | Moc silnika podnoszenia (10%) kw 1,2 1,2 6.2
E 6.3 | Akumulator zgodny z DIN 43531/35/36 A, B, C, inny inny inny 6.3
% 6.4 | Pojemnos$¢ akumulatora (znamionowa) K¢ V/Ah 2x12/70 2x12/70 6.4
"‘:-‘ 6.5 | Masa akumulatora kg 63 63 6.5
G 6.6 Zuzycie energii wg cyklu VDI kWh/h 0,55 0,55 6.6
° 8.1 | Rodzaj sterowania jazda AC SpeedControl AC SpeedControl 8.1
£
8.4 | Poziom obcigzenia akustycznego przy uchu operatora wg normy EN 12053 dB(A) 70 70 8.4

) Rozstaw ramion wsporczych dostepny w trzech wariantach
) Wersja z wysokim masztem: +460 mm

) Po przekatnej wg VDI: +262 mm

4) Po przekatnej wg VDI: +159 mm

1
2
3

Niniejsza karta danych technicznych zgodna z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie dane wézkéw standardowych. W przypadku zastosowania innego ogumienia, innych masztow, osprzetu

dodatkowego itp. dane te moga ulec zmianie. Zmiany i ulepszenia techniczne zastrzezone.




To, co najlepsze

Maksimum bezpieczenstwa i wygody
Sterowanie wszystkimi funkcjami podno-
szenia i opuszczania odbywa sie za
pomoca przyciskow umieszczonych w
glowicy dyszla. Dzieki temu operator
moze w petni skoncentrowad sie na
operacjach  wykonywanych — wozkiem.
Dalsze atuty modelu EMC ufatwiajace
pobieranie i odktadanie tadunkow to:

Dtugi i bezpieczny dyszel

m Doktadne i fagodne odkfadanie palety
w regale lub na posadzce dzieki elektro-
hydraulicznej dwustopniowej regula-
cji predkosci opuszczania przyciskiem
umieszczonym w gtowicy dyszla (opcja).

m Szybka praca dzieki duzej predkosci
podnoszenia.

m Automatyczna korekta wysokosci pod-
noszenia dzieki ,inteligentnemu” pozy-
cjonowaniu widet (opcja).

Kompaktowa budowa

Model EMC wyréznia sie na tle innych wéz-
kéw kompaktowa budowa. Krétki korpus
i niewielka masa witasna wozka umozliwiaja
prace nim w ciasnych pomieszczeniach,
w windach czy na wyzszych kondygnacjach.
Dodatkowo wyposazylismy nasz wozek w
funkcje jazdy slimaczej: wystarczy urucho-
mic jeden przycisk, aby manewrowac nim
z dyszlem w pozycji pionowej.

Jungheinrich Polska Sp. z o.0.

ul. Awierkowa 3, Bronisze k. Warszawy
05-850 O“aréw Mazowiecki
telefon

Ergonomiczna praca

Nowa gtowica dyszla jest podporzadko-

wana wygodzie operatora:

= \Wkleste i wypukte, oznaczone kolorem
przyciski utatwiaja codzienng prace
wozkiem i sprawiaja, ze jego obstuga
jest niemal intuicyjna.

m Ksztatt glowicy dyszla zostat optymalnie
dopasowany do potozenia dfoni opera-
tora.

= Nowy ksztatt przyciskow sprawia, ze sa
one tatwo dostepne zaréwno przy dyszlu
ustawionym w pozycji normalnej pod-
czas jazdy jak i w pozycji pionowe;j.

= \Wygodnie, posrodku gtowicy dyszla,
umiejscowiony klakson.

Wersja z szerokim rozstawem EMC B10

= |dealna do pobierania palet zamknietych.

= Mozliwos¢ zainstalowania osprzetu (np.
zurawika lub chwytakéw do beczek)
dzieki karetce widet ISO (opcja).

EMC B10 z karetka widet ISO (opcja) i widtami kutymi

Zminimalizowane koszty serwisowe
tatwosc¢ serwisowania wszystkich kompo-
nentéw przyczynia sie do dtugofalowego
zmniejszenia kosztow eksploatacji.

+48 22 332 88 00 lub +48 22 733 83 00

fax +4822 3328801 lub +48 22 733 83 01

infolinia 0801 300 801

info@jungheinrich.com.pl
www.jungheinrich.com.pl

EMC zastosowany jako stot roboczy

m Bezobstugowy silnik jazdy w technice
pradu zmiennego.

m Szybki dostep do wszystkich elementéw
budowy dzieki jednoczesciowej pokry-
wie przedniej.

Wydtuzony czas pracy

Energooszczedna technika pradu zmien-

nego w potaczeniu z zastosowanym aku-

mulatorem pozwolity wydtuzy¢ czas pracy

pomiedzy kolejnymi tadowaniami:

m Bezobstugowy (zelowy) akumulator blo-
kowy 24-V/70-Ah

= \WWbudowany prostownik 230-V/10-A,
ktorym mozna tfadowac w kazdym
gniezdzie sieciowym 230V.

Opcje dodatkowe

m Podwdjne rolki nosne.

m System CanCode umozliwiajacy urucha-
mianie woézka kodem PIN zamiast klu-
czykiem ze stacyjki i automatyczne
wylaczanie.

m \Wskaznik roztadowania akumulatora i
licznik motogodzin (CanDis).

m Karetka ISO z widtami kutymi.
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Pojazdy Jungheinrich
produkowane M
sa zgodnie "%p

2150 9001 /1sO 14001 %,_?mm 00,7_20“4

Pojazdy Jungheinrich
odpowiadaja europejskim
normom bezpieczefstwa.

JUNGHEINRICH

To sie opfaca



